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Abstract of DE1 9620977 

The blade (9) can be swivelled into an open handle (2) about a rotary axis (15). It can be moved from a 
position locking the blade in its swivelled in or out state into a moving position where the blade can be 
moved. The blade shaft (14) is swivelled onto the spine (6) of the handle when in the locking position. It 
has an end face parallel to the longitudinal axis (13) which adjoins with keyed engagement on the 
inside of the spine of the handle or a stop element mounted on it. 
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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
(§) Klappmesser 

(§) Die Erfindung richtet sich auf ein Klappmesser mit einer 
Klinge und einem entiang einer Langsseite offenen Griff, in 
den die Klinge hineingeschwenkt werden kann; erfindungs- 
gemaS ist der Mfttelpunkt der Drehachse, um welche die 
Klinge verschwenkt werden kann, gegenuber dem Griff von 
einer die Klinge in deren ein- oder ausgeschwenkten 
Zu stand arretierenden Position in eine das Ein- und Ausklap- 
pen der Klinge erlaubende Bewegungsstellung verschiebbar. 
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Die Erfindung richtet sich auf ein Kiappmesser ge- 
maB dem Oberbegriff des Hauptanspruchs. 

Derartige Messer sind sowohl in Form handlicher Ta- 
schenmesser erhaitlich, welche von einem groBen Per- 
sonenkreis standig mitgefflhrt werden, wie auch als 
Jagdmesser, wie sie insbesondere von Forstleuten, aber 
auch von Anglern und anderen naturverbundenen Men- 
schen in der freien Naturbahn zu den vieifaUtigsten 
Zwecken verwendet werden. Die Klinge 1st wahrend 
der Aufbewahrung des Klappmessers in den Griff hin- 
eingeschwenkt, so dafi die scharfe Schneide und die 
Spitze abgedeckt sind Erst zum Gebrauch wird die 
Klinge herausgeschwenkt und in dieser Position arre- 
tiert, so daB sich ein stabiles Werkzeug ergibt, welches 
auch dem rauhen Betrieb bspw. in der freien Wildbahn 
gewachsen ist 

Der wichtigste Gesichtspunkt eines derartigen 
Klappmessers ist, daB die Klinge im eingeschwenkten 
Zustand sich nicht selbsttatig 6f fnen kann, denn solchen- 
falls konnte eine Person, welche dieses Messer bspw. in 
der Hosentasche mitfuhrt, die schlimmsten Verletzun- 
gen davontragen. Zu diesem Zweck wird ublicherweise 
ein Fedennechanismus verwendet, der die Klinge in den 
Griff hineinzuschwenken bestrebt ist Diese Feder wird 
jedoch erst wirksam, wenn die Klinge manuell fast voll- 
standig in den Griff hineingeklappt ist; ist die Klinge aus 
anderen GrQnden, bspw, weil der Schlitz durch einen 
eingeklemmten Partikel verstopft ist, nicht vollstandig 
geschlossen, so reicht die Federkraft nicht aus, um die 
Klinge zu stabilisieren, und bereits durch einen anderen 
Gegenstand wie bspw. einen Schlusselbund kann die 
Klinge weiter gedf f net werden. 

Andererseits sind auch sog. Butterfly-Messer bekannt 
geworden, bei denen die Klinge im eingeschwenkten 
Zustand dadurch gesichert wird, daB der Griff in Langs- 
richtung geteilt ist, und eine Haifte wird um den Dreh- 
punkt der Klinge herum auf den Schlitz geschwenkt, so 
da3 die Klinge allseitig umgeben ist Zur Arretierung 
werden nun die beiden Griffhaiften am peripheren Ende 
mittels eines Bligels aneinander festgelegt Sofern je- 
doch dieser Bfigel durch einen weheren, gemeinsam mit 
dem Messer aufbewahrten Gegenstand zufallig geoff- 
net wird, ist auch hier die Arretierung aufgehoben, und 
die Klinge kann ungewollt aufklappen. 

Aus den oben beschriebenen Nachteilen bekannter 
Kiappmesser resultiert das die Erfindung initiierende 
Problem, ein Kiappmesser derart auszugestalten, daB 
ein versehentliches Aufklappen der Klinge nach 
menschlichem Ermessen ausgeschlossen ist, und wobei 
ferner die Klinge im aufgeschwenktem Zustand stabil 
und wackelfrei mit dem Griff verbunden sein soil. 

Die Ldsung dieses Problems gelingt mit den kenn- 
zeichnenden Merkmalen des Hauptanspruchs. Im Ge- 
gensatz zu Taschenmessern mit FederschlieBmechanis- 
mus sind hier zwei unterschiedliche, jeweils stabile Zu- 
stande des Klappmessers zu unterscheiden: 
In der arretierten Position ist die Drehachse fur die 
Klinge derart verschoben, daB aus mechanischen Griin- 
den eine Verdrehung der Klinge nicht moglich ist Dies 
wird bevorzugt dadurch erreicht, daB der Klingenschaft 
in der Arretierungsposition an den Riicken des Messer- 
griffs herangeschwenkt ist und mit einer zur Klingen- 
langsachse parallelen Stirnflache vollstandig an der In- 
nenseite des Griffruckens oder eines dort angeordneten 
Anschlagelements an liegt Jede MGglichkeit einer 
Drehbewegung ist in diesem Zustand aufgehoben. Um 



die Klinge dagegen ein- oder ausklappen zu kdnnen, 
muB die Drehachse in die Bewegungsstellung verscho- 
ben werden. Diese zeichnet sich bevorzugt dadurch aus, 
daB der Klingenschaft von dem Riicken des Messer- 
5 griffs oder von einem dort angeordneten Anschlagele- 
ment so weit weg geschwenkt ist, daB seine Stirnflache 
ausreichenden Spielraum zum Verschwenken hat 

Bei dieser wichtigsten AusfQhrungsform des erfin- 
dungsgemaBen Klappmessers ist die Drehachse etwa 

io parallel zur Klingenebene verschiebbar und beschreibt 
dabei eine Bahn, die wenigstens teilweise gegenuber der 
Klingenlangsachse geneigt ist Dadurch gelingt es, den 
Klingenschaft an den Griff rQcken anzunahern bzw. von 
dort zu entf ernen. 

15 Um die Verschiebung der Drehachse manuell bewir- 
ken zu kdnnen, hat es sich als gunstig erwiesen, einen 
Hebel am Griff um eine zur Klingendrehachse parallele 
Achse verschwenkbar anzulenken und diesen mit der 
Klingendrehachse zwecks deren Verstellung zu kop- 

20 peln. Die Stellung dieses Hebels bestimmt demnach den 
Zustand des erfindungsgemaBen Klappmessers. Da die- 
ser Hebel nicht wie bei den bekannten Butterfly-Mes- 
sern dazu dient, einen zwehen Teil des Messergriffs hal- 
tend zu umf assen, kann er ohne Schwierigkeiten gegen- 

25 fiber der tibrigen Griffkontur vertieft ausgebildet sein, 
so daB ein versehentliches Losen unm6glich ist AuBer- 
dem laBt sich dieser Hebel derart anordnen, daB die 
Klinge erst bei einem groBen Schwenkwinkel des He- 
bels freigegeben wird Weiterhin kann der Hebel zwei- 

30 teilig ausgefuhrt sein und an beiden Seiten des Messer- 
griffs angeordnet sein. 

Bei einer ersten AusfQhrungsform ist die Klingen- 
drehachse an dem Hebel exzentrisch zu dessen 
Schwenkachse angeordnet Gflnstiger ist jedoch eine 

35 Anordnung, wobei die Klingendrehachse durch ein 
kreisrundes Plattchen gebildet ist, das mit dem Hebel 
verbunden ist Dieses Plattchen kann in einer kreisfor- 
migen, den Klingenschaft lotrecht zur Klingenebene 
durchsetzenden Ausnehmung aufgenommen sein und 

40 weist bevorzugt eine dem Klingenschaft entsprechende 
Starke auf. Dieses Plattchen ist gemeinsam mit dem 
eigentlichen Klingenschaft innerhalb des Aufnahme- 
schlitzes des Griffs angeordnet, waMirend bevorzugt der 
in zwei Haiften unterteilte Hebel an beiden AuBensei- 

45 ten des Griffs angeordnet ist Die drehfeste Verbindung 
zwischen den beiden Hebelhalften und dem Drehplatt- 
chen wird durch zwei zueinander parallele Stifte herge- 
stellt, welche parallel zur Drehachse verlaufen. Diese 
Stifte durchsetzen die beiden Seitenwangen des Mes- 

50 sergriffs und sind dort fiihrend aufgenommen, um der 
gesamten Mechanik ein ausreichendes MaB an Stabili- 
tat zu verleihen. Hierbei hat es sich als gunstig erwiesen, 
daB die Drehachse des Hebels durch einen der beiden 
Stifte gebildet ist, der zu diesem Zweck in miteinander 

55 fluchtenden Bohrungen des Messergriffs verdrehbar ge- 
lagert ist Beim Verschwenken des Hebels beschreibt 
der andere Stift daher eine Kreisbahn, weshalb hierfur 
in beiden Wangen des Messergriffs je ein kreisbogen- 
fdrmiges Langloch angeordnet ist, welches von dem 

60 zweiten Stift bei dessen Schwenkbewegung durchlaufen 
wird Die Enden dieser kreisbogenfdrmigen Langldcher 
definieren den maximalen Schwenkwinkel des Verstell- 
hebels. 

Weitere Einzelheiten, Merkmale und Vorteile auf der 
65 Basis der Erfindung ergeben sich aus der im folgenden 
beschriebenen AusfQhrungsform der Erfindung so wie 
anhand der Zeichnung. Dabei zeigt: 

Fig. 1 eine Sprengdarstellung eines erfindungsgema- 
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Ben Klappmessers in derAxretierungsposition, wobei 
der obere Teil des Verstellhebels abgenommen ist; 

Fig. 2 eine Draufsicht auf den SchlieBmechanismus 
des aus den Teilen gemaB Fig. 1 zusammengebauten 
Klappmessers bei abgenommenem Hebeloberteil, teil* 
weise im Schnitt; 

Fig. 3 einen Schnitt durch die Fig. 2 entlang der Linie 
IIMII; 

Fig. 4 eine der Fig. 2 entsprechende Darstellung des 
Klappmechanismus etwa in der Bewegungsstellung, wo- 
bei der Hebel strichpunktiert wiedergegeben ist; sowie 

Fig. 5 eine der Fig. 4 entsprechende Darstellung bei 
vollends aufgeklapptem Hebel, wobei die Bewegungs- 
freiheit der Klinge angedeutet ist 

In Fig. 1 sind sSmtliche Teile eines erfindungsgema- 
Ben Klappmessers 1 einzeln wiedergegeben. Der Griff 2 
enthait einen scheidenartigen Metafikern 3 mit zwei Sei- 
tenwangen 4 f 5, welche an einer Langsseite durch einen 
Griffrucken 6 miteinander verbunden sind Der Grif- 
frflcken 6 folgt der Kontur des Griffs 2 bis zu dessen 20 
ruckwartigem Ende 7, laBt die gegenuberliegende 
Langsseite 8 jedoch often. Der Griff 2 hat demnach 
einen etwa U-f6rmigen Querschnitt mit einem Aufnah- 
meschlitz 8 zum Einschwenken der Messerklinge 9. 

Die Messerklinge 9 ist in der ublichen Form aus ei- 
nem Blatt 10 mit einer scharfen Schneide 11, einer Spit- 
ze 12 und einem stumpf en Rflcken 13 gebildet und weiBt 
dariiberhinaus einen riickwartigen Klingenschaft 14 auf. 
Die Starke des Blattes 10 wie auch des Klingenschafts 
14 entspricht etwa der Dicke des Schlitzes 8, so daB die 
gesamte Klinge 9 in diesen urn eine Drehachse 15 hin- 
eingeklappt werden kann. 

Zu diesem Zweck ist der Klingenschaft 14 mit einer 
durchgehenden Bohrung mit einem Durchmesser von 
etwa 1 cm versehen, in welche ein kreisrundes Plattchen 
17 mdglichst spielfrei, jedoch verdrehbar eingesetzt ist 
Das Plattchen 17 wiederum ist mit zwei Bohrungen 18 
versehen, welche beziiglich seiner Mittelachse 15 etwa 
diametral einander gegenfiberliegend angeordnet sind. 
Diese Bohrungen 18 dienen zum Hindurchstecken je 
eines Stifts 19, 20, der in dem PIS ttchen 17 in Form einer 
PreBpassung verankert werden kann. Die Stifte 19, 20 
durchsetzen die beiden Seitenwangen 4, 5 des Messer- 
griffs 2 und sind ebenfalls in Form einer PreBpassung 
innerhalb je eines flachen Hebels 21, 22 verankert, der 45 
sich an die AuBenseite 23 der betreff enden Seitenwange 
4,5anschmiegt 

Um das Hindurchtreten der beiden Stifte 19, 20 durch 
die Seitenwangen 4, 5 zu ermdglichen, sind diese mit 
entsprechenden Ausnehxnungen versehen. Der Stift 19 
durchgreift hierbei zwei miteinander fluchtende Boh- 
rungen 24 je einer Seitenwange 4, 5 und bestimmt dem- 
nach die Drehachse, um welches wohl die beiden Hebel- 
haiften 21, 22 wie auch das Plattchen 17 verschwenken 
25. Der Stift 20 vollfOhrt bei dieser Schwenkbewegung 
25 eine zu den Bohrungen 24 konzentrische Kreisbewe- 
gung. Um dem Stift 20 diese Bewegungsfreiheit zu er- 
mdglichen, ist in den Seitenwangen 4, 5 je ein zu den 
Bohrungen 24 konzentrisches, kreisbogenfdnniges 
Langloch 26 angeordnet, welches die Bohrung 24 etwa 
entiang eines Viertelkreises umgibt 

Diese Langlflcher 26 ermdglichen dem Stift 20 und 
demnach auch den unverruckbar damit verbundenen 
Hebelhalften 21, 22 ein Verschwenken um etwa 90° von 
der in den Spuren 1 und 2 wiedergebebenen Position in 
eine etwa rechtwinklig dazu verlaufende Position, wie 
sie in Fig. 5 dargestellt ist Wahrend dieser Schwenkbe- 
wegung bewegt sich auch der Mittelpunkt 15 des Kreis- 



plattchens 17 konzentrisch um den Stift 19. Dies hat zur 
Foige, dafi sich das Plattchen 17 beim Verschwenken 
der Hebel 21, 22 von der Position gemaB Fig. 2 bis in die 
Position gemaB Fig. 5 von dem Griffrucken 6 entfernt 
und bei umgekehrter Betatigung der Hebel 21, 22 die- 
sem wieder annahert Gemeinsam mit dem Plattchen 17 
verschiebt sich demzufolge auch der daran festgelegte 
Klingenschaft 14 von dem Griffrucken 6 weg bzw. zu 
diesem hin. Die Stirnflache 27 des Klingenschafts 14 
weist zwei gerade, etwa parallel zueinander sowie paral- 
lel zum Rucken 13 der Messerklinge 9 verlaufende An- 
lagefiachen 28, 29 sowie einen riickwartigen, gebogenen 
Bereich 30 auf. 

Wenn die Hebel 21, 22 von der in den Fig. 1, 2 wieder- 
gegebenen Position in die dazu lotrechte Position ge- 
maB Fig. 5 verschwenkt werden, entfernt sich der Klin- 
genschaft so weit von dem Griffrucken 6, daB die Mes- 
serklinge 9 um die Drehachse 15 verschwenken kann, 
bis sie vollstandig in den Griffschlitz 8 eingeklappt ist 
Nun werden die beiden Hebel 21, 22 wieder in die ur- 
spriingliche Position zuruckgeklappt, wobei sich der 
Klingenschaft 14 so weit dem Griffrucken 6 annahert, 
bis die Anlagefiache 29 dort vollflachig an liegt und die 
Klinge 9 dadurch nun in dieser Position arretiert ist Ein 
25 versehentliches Offnen der Klinge 9 ist nicht mdglich, da 
die beiden Hebel 21, 22 eine erh6hte Betatigungskraft 
erfordern und gleichzeitig betatigt werden mOssen, da- 
mit sich die Drehachse 19 nicht verklemmt AuBerdem 
ist ein Ausschwenken bis nahezu in die Position gemaB 
Fig. 5 notwendig, was normalerweise nicht versehent- 
lich und unbemerkt geschehen kann. Erst dann, wenn 
das Klappmesser 1 bendtigt wird, werden die beiden 
Hebel 21, 22 aufgeschwenkt 25, so daB die Anlagefiache 
29 der Klinge 9 von dem Griffrucken 6 ausreichend 
beabstandet wird, damit der riickwartige Bereich 30 an 
dem Griffriicken 6 vorbeischwenken kann. Sobald die 
Klinge 9 vollstandig ausgeklappt ist, wie dies in Fig. 4 
dargestellt ist, werden die beiden Hebel 21, 22 entgegen 
der Schwenkrichtung 25 wieder zurfickgedreht, so daB 
sich nun die Anlagefiache 28 vollflachig an der Innensei- 
te des Griffrtickens 6 anlegt Die Klinge 9 ist nun form- 
schliissig mit dem Griff 2 verbunden und in dieser Posi- 
tion stabil und wackelfrei arretiert 

Die Stifte 19, 20 kdnnen mit den AuBenfiachen 32 der 
Hebel 21, 22 biindig abschlieBen und gemeinsam mit 
diesem und einem uberzug versehen und/oder poliert 
sein, so daB sie nachtraglich nicht sichtbar sind AuBer- 
dem ist der riickwartige Bereich 7 des Griffs 2 mit je 
einer Abdeckung 33 aus Holz versehen, welche mit 
Schrauben 34 austauschbar befestigt ist Die Abdeckun- 
gen 33 haben etwa die selbe Starke wie die Hebel 21, 22, 
so daB sich eine einheitliche und ergonomisch geformte 
Griffkontur ergibt Damit dennoch die Hebel 21, 22 oh- 
ne Schwierigkeiten verschwenkt werden kann, ist deren 
Periphere oder riickwartige Stirnflache 35 als kreisbo- 
genfdrmig gewdlbte Mantelfiache ausgebildet, die kon- 
zentrisch zu der Schwenkachse 19 veriauft 
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Patentanspruche 

1. Klappmesser (1) mit einer Klinge (9) und einem 
entlang einer Langsseite (8) offenen Griff (2), in den 
die Klinge (9) hineingeschwenkt (31) werden kann, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Drehachse (15), 
um welche die Klinge (9) verschwenkt (31) werden 
kann, gegenttber dem Griff (2) von einer die Klinge 
(9) in deren ein- oder ausgeschwenkten Zustand 
arretierenden Position (Fig. 2) in eine das Ein- und 
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Ausklappen der KlingSxSJ erlaubende Bewegungs- 
stellung (Fig. 5) verschiebbar (25) ist 
Z Klappmesser nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Klingenschaft (14) in der Arretie- 
rungsposition (Fig. 2) an den Rilcken (6) des Mes- 
sergriffs (2) herangeschwenkt ist und mit einer zur 
Klingeniangsachse (13) parallelen Stirnflache (28, 
29) formschlQssig an der Innenseite des Griffruk- 
kens (6) oder eines dort angeordneten Anschlagele- 
ments anliegt 

1 Klappmesser nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet daB der Klingenschaft (14) in der 
Bewegungsstellung (Fig. 5) von dem Rucken (6) des 
Messergriffs (2) so weit weggeschwenkt ist, daB 
seine Stirnflache (27—30) ausreichenden Spielraum 
zum Verschwenken hat 

4. Klappmesser nach einem der Ansprttche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Drehachse (15) 
etwa parallel zur Klingenebene (10) verschiebbar 
ist 

5. Klappmesser nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Bahn 
der Drehachse (15) zumindest teilweise gegenflber 
der Klingeniangsachse (13) geneigt ist 

6. Klappmesser nach einem der vorhergehenden 25 
Anspruche, gekennzeichnet durch mindestens ei- 
nen am Griff (2) um eine zur Klingendrehachse (15) 
parallele Achse (19) verschwenkbar angelenkten 
Hebel (21, 22), der mit der Klingendrehachse (15) 
zwecks deren Verstellung gekoppelt ist 30 

7. Klappmesser nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Klingendrehachse an dem/den 
Hebel(n) exzentrisch zu dessen Schwenkachse an- 
geordnet ist 

8. Klappmesser nach Anspruch 6 oder 7, dadurch 35 
gekennzeichnet, daB die Klingendrehachse (15) 
durch ein kreisrundes Plattchen (17) gebildet ist, 
das mit dem/den Hebel(n) (21, 22) verbunden ist 

9. Klappmesser nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Plattchen (17) in einer kreisfdrmi- 
gen, den Klingenschaft (14) lotrecht zur Klingene- 
bene (10) durchsetzenden Ausnehmung (16) aufge- 
nommen ist 

10. Klappmesser nach Anspruch 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Starke des Piattchens (17) 45 
etwa der Starke des Klingenschafts (14) entspricht 

11. Klappmesser nach einem der Anspruche 8 bis 
10, dadurch gekennzeichnet, daB das Plattchen (17) 
zusammen mit dem Klingenschaft (14) in dem Auf- 
nahmeschlitz (8) des Messergriffs (2) angeordnet 
ist, wahrend sich der/die Hebel (21, 22) an einer 
oder beiden AuBenseiten (32) des Griffs (2) befindet 

(-4 

12. Klappmesser nach Anspruch 11, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Plattchen (17) fiber zwei par- 55 
allele Stifte (19, 20) mit dem/den Hebel(n) (21, 22) 
verbunden ist 

13. Klappmesser nach Anspruch 12, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Drehachse des/der Hebel(s) 
durch einen der beiden Stifte (19) gebildet ist, der 60 
zu diesem Zweck durch miteinander fluchtende 
Bohrungen (24) des Messergriffs (2) hindurchge- 
stecktist 

14. Klappmesser nach Anspruch 13, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der andere Stift (20) in miteinan- 65 
der fluchtenden, kreisbogenformigen Langldchern 
(26) des Griffs (2) verschwenkbar aufgenommen ist, 
wobei diese Langlocher (26) konzentrisch zu den 
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50 



Bohrungen (24) f Or den ersten Stift (19) angeordnet 
sind. 
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